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Hydroplaning of Tire 

NAKAJIMA Yukio 

Abstract  The numerical procedure for hydroplaning was developed by considering the 
following three important factors; fluid/structure interaction, tire rolling, and practical tread 
pattern.  The tire is analyzed by FEM with Lagrangian formulation and the fluid is analyzed by 
FVM with Eulerian formulation.  Since the tire and the fluid are modeled separately and their 
coupling is automatically computed by the coupling element, the fluid/structure interaction of the 
complex geometry such as the tire with the tread pattern can be analyzed practically.  The 
predictability was validated by comparing the hydroplaning simulation with the experiment on the 
subjects such as the water flow, the velocity dependence of hydroplaning, and the effect of the 
tread pattern on hydroplaning.  In order to predict the streamline in the contact patch, the 
procedure of the global-local analysis was developed.  The predicted streamline enabled us to 
develop the new tire pattern in a short period based on the principle; “make the stream line 
smooth”.

Keywords: Hydroplaning, Tire, Fluid/Structure interaction, FEM, FVM  
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起こしている。A 領域ではタイヤは完全に浮き上

がっており、比較的厚い水膜上に乗っているので、

水の慣性項（動水圧）が支配的なダイナミック・

ハイドロプレーニングが生じている。B 領域では

浮き上がり～接地の遷移状態である不完全な接

触状態となっており、タイヤは薄い水膜上に乗っ

ているので流体潤滑効果によるビスカス・ハイド

ロプレーニングが生じている。C 領域はタイヤが

完全に接地した状態で、路面とタイヤ間の摩擦係

数が重要となる。Fig.1 に示す部分ハイドロプレ

ーニングからタイヤが完全に水の上に浮き上が

る完全ハイドロプレーニングに移る速度を臨界

速度と呼ぶ。 
 

Fig.1 Three zone concept of hydroplaning. 
 
理解を深めるために、ハイドロプレーニング研

究の初期段階で検討されたダイナミック・ハイド

ロプレーニングの簡単モデルを紹介する[14]。ダ

イナミック・ハイドロプレーニングは Fig.2 に示

す概念図によって、次のように説明される。タイ

ヤが水に侵入するとき、水がタイヤに高速度で衝

突すると考えられる。水の慣性力によって生じる

水圧がタイヤの接地圧力より大きくなると、タイ

ヤが浮き上がり始める。このときに生じるタイヤ

の変形によって、さらに水圧が上昇しタイヤが完

全に浮き上がる。 
 

water road

contact pressure
hydrodynamic pressure

 
Fig.2 Schematic figure of dynamic hydroplaning. 
 
ハイドロプレーニングの簡単なモデルは Fig.3

を参照し、タイヤトレッドの接地面積を A、流体

の密度を  、揚力係数を LC 、タイヤの速度V と

すれば、水の動水圧 Pf及び浮力 L は下式で表され

る。 

2
,

2
1 2

2 VACLVP Lf
          (1) 

タイヤの内圧を p とすれば、下向きの荷重 W は 

pAW                   (2) 

と書けるから、浮力 L と荷重 W のつり合い条件

からハイドロプレーニングが生じる臨界速度 Vcr

は、下式で与えられる。 

pkp
C

V
L

cr 


2            (3) 

ここで、k は定数である。式(3)には揚力係数 LC が

入っているので、k を求めることは困難である。 
 

A

V

p

L

W

 
Fig.3 Simple model of complete hydroplaning. 

 
そこで直接タイヤの動水圧 Pf とタイヤの接地圧

の最大値を比較して、臨界速度を評価する。タイ

ヤの接地圧分布が放物線に近い形をしており、そ

の最大圧力 maxp がタイヤの内圧 p の 1.55 倍であ

ると仮定すると、下式が成り立つ。 

pp 55.1max              (4) 

接地圧の最も高いタイヤの中心部圧力よりも、流

体圧が大きくなればタイヤは完全に浮き上がる

と考えられるので、完全ハイドロプレーニングの

臨界速度に関して、下式が成り立つ。 

pVcr 55.1
2
1 2              (5) 

これから 

 2/:,/:63 cmkgfphkmVpVcr     (6) 

が得られる。この式は 1960 年代に NASA が航空



��������	
abcdeff��
�����

������a�����
���� !"#a

��$% &'(��b��")*�+�
ab

cd��

���,-�.�/01234�5a�67�

��89�:;
�<�=�23>!�?@+A

BCD�EF� &'(GH�AB+Ia
JK

�3L�MNO�23>!�>%
�P� &'

(GH�Q%RbST+Ma
�����UVW

b��+NX &'(GH�YZC[b��\!

+Ia
]^Wb�

_`ghijklmn

�P��
opqr�sBtuvwxyz{|}~�

�����y�}�~�5a��<��89y�������

��e��~�����!�f���������<��

���� !�������� ��¡��=���q¢

����


������UV��EF+�£¤�N¥+

 &'(�GH+��a¦§�¨©bq¢=+�

ª«¬�ab��­�®æ.¯°�±b����

�²³ !y µ́~�®æ�
���� !�¶·

����Qa µ́�q¢.¸¹º»¼�5a
½

��
¾���#a µ́�q¢.¿ÀÁ�+NX

Â��
¾����

Ã`ÄÅÆÇÈÉÊËÌÍÄÅÎÏghÐghÑÒ

Ã`Ó ghÔn

ÕÖ�����×CØ���#C������ÙÚv

��/4+×C����ÙÚv��ÛÜ�ÝXÞª

�/0ßàá�234����q¢�â��� y#

C���â��~ã[�234�ä��åç��èféê�¡

�ë2ìÕ�íî�ï�*�ð23CD����

ñò�*óæôõö+234�ë2ì�*ÝX�

�
q¢�÷23ø'�23ø'�+'(���

[ù[��ú� !�®æ���RM�23ûü

.ý¡��<�þÿ��ûü+Þff�
ab÷2

3q¢��a��

Ã`_ ghÅ������

23q¢�÷23q¢��ú� !��ôAB

�	
abcdef+�W�����
 !.�� !��

+�Wb�y !������~���
ab�23�

ú.q¢+N*�ôõ�����"+�æ��F

������f�ê�ôõ�q¢���23���

�-cf����?+�23q¢�ë2ôõ !ö

+"#��/0$�%&+'��
'(���

	
abcdef���)�*b+*�R,-�.���

�,-ä�/�fôõö+0ðÝX�
%&��ú

MNO !�1�Wb�
��
%&�2Ö�ï

�×C�3	�234�2Ö�ï�%&�452

3>!�'6789����

	
ac:+%&�4523>!�;1/�234

�2Ö+��
�W�23�<=ôy234�>?~

Þ@�ABC*Ia
.ab��a�[�q¢"

����
234íî�*>?+@Þ%+I[


23>!����
ab��[.��D+-E�

�N¥+cf��,��F+Ma
.234G�¹�

í��çHI�J6K�±b�	�	
acd��C

[bN¥+LMôõ+23Wbq¢­��æ�R

b��+Nb�

	
acd�N�OP{QN{RNSTSUUQSVOT{TW�TUQSVOT
X{�Y}OPS}��OyZQSVOTUQS� UQOOVNT�
�S}��TXNWO[{}}�\]YOQN�OTR̂ ~_

	
acf�N�OP{QN{RNSTSUUQSVOT{TW�TUQSVOT
X{�Y}O �ST�OTRQ{RNSTyZQSVOT UQS�
UQOOVNT��S}��TXNWO[{}}�\]YOQN�OTR̂ ~_

{̀Y{TOXO _̀��}RNY!{XOZ}S[ gS}_�h zS_�y��fØ~
 104

Fig.4 [4]
Vcr

W p

Equation (6)

Fig.4 Experimental and calculated hydroplaning  
velocities [4].

3.

3.1
(6)

Fig.1 A

A

(7) (9) Euler

dSdV
t SV

nu      (7) 

dSdSdV
t SSV

nTnuuu ))(()(     (8) 

dSdSedV
t
e

SS tV
t nTunu      (9) 

u T

te

3.2 /
[19-21] 

/
Fig.1 C

Fig.5
/

 

Fig.5 Practical tire tread pattern.

ALE Arbitrary 
Lagrangean Eulerian

SPH Smooth Particle Hydrodynamics
/

General Coupling [25]
General Coupling General 

Coupling

General Coupling Fig.6
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Fig.6 General coupling and modeling of tire and fluid. 

Fig.6
FEM: Finite Element Method

FVM: Finite Volume 
Method

FEM Fig.7

8 Mooney-Rivlin

4

Fig.7 Tire model of finite element method. 

3.3
[19-21] 

Fig.8
205/55R16 10mm

60km/h 4500N 220kPa

300 2000 30mm

39,000
18,000

2

Fig.9
5 /

50 /
135 / 60km/h

135
/

Fig.8 Hydroplaning analysis of tire. 
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Fig.9 Time history of contact force. 

4. [19-22] 
Fig.10
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Fig.11 Detailed water flow in prediction.
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5. [19-21] 
5.1 Global-Local

Fig.14 Global-Local
[19-21]
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る様子が良く一致している。また、実験では大ま

かな流れの方向がわかるが、溝の内部での流れな

ど詳細な流れの情報を得ることが難しい。 
一方、予測技術を用いると Fig.11 に示すように

詳細な流れまで見ることが可能になる。タイヤが

水の中を回転しながら進んでいく時に、水が前方

に排出され、排出される方向は、接地面の中央付

近では主に前方向に流れ、接地面の斜め前方から

真横にかけては、斜め前方から真横方向に流れて

いることがわかる。また、流れは主に周方向のリ

ブ溝と呼ばれる溝や、幅方向のラグ溝と呼ばれる

溝に沿って流れ、流れ全体の方向もリブ溝やラグ

溝の形状によって若干変化している。5 章で述べ

るようにこのような「流れの見える化」によって、

新たなパターンを発想するヒントを得ることが

できる。 
 

measurementprediction

 
Fig.10 Comparison of prediction and measurement. 
 

 
Fig.11 Detailed water flow in prediction. 

 
次に、Fig.12 にパターンが刻まれたタイヤとパ

ターンの無いタイヤの流体反力がタイヤの速度

とともにどのように変化するかを示す。速度が増

えると流体反力も増加しハイドロプレーニング

が生じやすくなること、パターン付きタイヤのほ

うが流体反力は小さくハイドロプレーニングが

生じにくいこと等、従来の知見と一致した結果が

得られた。 
また、Fig.13 に示す V の字型のタイヤパター

ンでは V の字の角が最初に接地するようにタイ

ヤが回転する場合のハイドロプレーニング臨界

速度は逆回転の場合より大きく、ハイドロプレー

ニングが起きにくいことが知られている。予測し

た臨界速度の相対値（インデックス）は実験の相

対値と良く一致した。 
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[22]. 
 
5. パターン開発への応用[19-21] 
5.1 Global-Local 解析 
タイヤパターンのハイドロプレーニング性能

への効果を予測するためには、パターン部分を細

かくモデル化する必要があるが、実用的なパター

ンの予測には膨大な計算時間が必要になる。そこ

で、Fig.14 に示す Global-Local 解析を用いて計算

時間を短縮する手法が提案されている[19-21]。ま
ず Global 解析として、パターンの無いタイヤの

ハイドロプレーニング解析を行う。次に Local 解
析として、Global 解析のベルト変位をパターンに
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Local

Fig.14 Global-Local analysis.

5.2 F1

Fig.15
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15

units: mm

Fig.15 Shape of F1 nose. 

Fig.17 Fl
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Fl Fl
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Position of F1 nose

Fig.16 Position of F1 nose. 

without F1 nose with F1 nose

Fig.17  Water flow with and without F1 nose.

5.3 WET
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Fig.19

 

rearfrontfront
Fig.18  Streamline of F1 tire with blank tread. 

 

rearfront
Fig.19 New pattern geometry for F1 WET tire. 

Fig.20 Global-Local

Fig.21 Global-Local

 current (100) new (65)

current (100) new (90)rear

front

Fig.20 Comparison of old and new pattern for F1 
WET tire. 

without sipe with sipeGlobal-Local analysis

Fig.21 Effect of sipe on hydrodynamic pressure. 

F1 WET Fig.19 Fig.21

2000 F1
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Global-Local
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た予測技術を用いることによって科学的にパタ

ーン設計ができるようになり、開発期間の短縮と

質の高いパターン設計が可能になった。そしてこ

の予測技術はタイヤのパターン設計に必要不可

欠な道具となっている。 
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